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Installazione dei driver

Windows XP

Scaricare il pacchetto di driver al link http://www.alcedoitalia.it/wp-

content/uploads/2014/10/pl2303 prolific_driverinstaller vl 10 0 20140925 .zip.

Estrarre il contenuto e lanciare il programma di installazione

PL2303_Prolific_DriverInstaller_v1.10.0.exe.

All’interno della finestra che comparira, cliccare su Next, quindi al termine dell’installazione

cliccare su Finish.

Inserire il connettore USB del cavo di programmazione in una delle porte del PC, e attendere

I’inizializzazione del dispositivo, come in Fig. 1.

1) Trovato nuovo hardware

Il nuovo hardware & installato e pronto per 'uso.

Fig. 1

Con il cavo collegato, aprire il Pannello di controllo di Windows e aprire le proprieta di Sistema.
Selezionare la scheda Hardware e al suo interno cliccare su Gestione periferiche (Fig. 2).

Proprieta del sistema

Aggiornamenti automatici
Generale | Nome computer

Gestione periferiche

Driver

per i driver.

Ripristino configurazione di sistema

Hardware I

hardware installate nel computer. Utilizzare Gestione

% Gestione periferiche visualizza un elenco di tutte le periferiche
periferiche per modificare le proprieta delle periferiche.

PIX

remota
Avanzate

[ Gestione periferiche ]

@ La firma driver consente di verificare che i driver che si
4 installano siano compatibili con Windows. Windows Update
consente di configurare la connessione a Windows Update

[ Firma driver

] [ Windows Update ]

Profili hardware

e | profili hardware consentono di impostare e memorizzare
w diverse configurazioni hardware.

[ Profili hardware ]

ok || Annls |

Fig.2
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Alla voce Porte (COM e LPT) controllare che il dispositivo associato al cavo di programmazione
sia riportato come in Fig. 3

- Y Porte (COMe LPT)
5 Porta di comunicazione (COM1)
Y Porta stampante (LPT1)
7 Prolific USB-to-Serial Comm Port (COM3)

Fig.3

Se il numero della porta COM assegnata automaticamente dal sistema ¢ minore o uguale a 9, il
dispositivo ¢ gia configurato correttamente e pronto all’uso.

In caso contrario, occorre modificarlo manualmente. Per farlo, cliccare con il tasto destro del mouse
sulla voce relativa alla periferica e selezionare Proprieta.

Nella scheda Impostazioni della porta selezionare Avanzate (Fig. 4).

Proprieta - Prolific USB-to-Serial Comm Port (COM3) 3

| Generale | Impostazioni della porta | Driver | Dettagli|

Bit per secondo: v:
Bit di dati: |8 v|

Parita: :Nessuna v:

Bitdi stop: |1 v|
Controllo di flusso: :Nessuno v:

[ Avanzate... ] [ Ripristina ]

[ ok |[ aAnnis |

Fig.4



Nella finestra che si aprira(Fig. 5), selezionare una porta COM con un numero compreso tra 1 € 9,
possibilmente scegliendone una che non risulta in uso, quindi cliccare OK per confermare le nuove
impostazioni.

Impostazioni avanzate COM3

Usa buffer FIFO [richiede UART 16550 compatibile) DK

Selezionare impostazioni minime per correggere i problemi di connessione. Arrl
nnulla

Predefinite

Selezionare impostazioni massime per prestazioni piti veloci.

il B
®

Buiffer di ricezione: Bassa (1) J Alta(14) (14)
Buiffer di trasmissione: Bassa (1) J Alta (16) (16)
Numero porta COM: COM3 v

Fig.5

Windows 7

Scaricare il pacchetto di driver al link http://www.alcedoitalia.it/wp-
content/uploads/2014/10/pl12303_prolific_driverinstaller vl 10 _0 20140925 zip.

Estrarre il contenuto e lanciare il programma di installazione
PL2303_Prolific_DriverInstaller_v1.10.0.exe.

All’interno della finestra che comparira, cliccare su Next, quindi al termine dell’installazione
cliccare su Finish.

Inserire il connettore USB del cavo di programmazione in una delle porte del PC, e attendere
I’inizializzazione del dispositivo, come in Fig. 6.

__ Prolific USB-to-Serial Comm Port (COM3) % X

=0 Installazione driver di dispositivo completata.

Fig.6

Con il cavo collegato, aprire il Pannello di controllo di Windows e selezionare Gestione dispositivi.
Alla voce Porte (COM e LPT) controllare che il dispositivo associato al cavo di programmazione
sia riportato come in Fig. 7

4.7 Porte (COM e LPT)
’? Prolific USB-to-Serial Comm Port (COM3)

Fig.7

Se il numero della porta COM assegnata automaticamente dal sistema ¢ minore o uguale a 9, il
dispositivo ¢ gia configurato correttamente e pronto all’uso.
In caso contrario, occorre modificarlo manualmente. Per farlo, cliccare con il tasto destro del mouse
sulla voce relativa alla periferica e selezionare Proprieta.
Nella scheda Impostazioni della porta selezionare Avanzate (Fig. 8).

4



Proprieta - Prolific USB-to-Serial Comm Port (COM3)

Generale | Impostazioni della porta | Diver | Dettagii|

— ]
Bt di dati: (8 v

Parta: [Nessuna v

Bit di stop: |1 v
Controllo diflusso: [ Nessuno v)

[ Avanzate.. ]I[ Rpistina |

Fig.8

Nella finestra che si aprira (Fig. 9), selezionare una porta COM con un numero compreso tra 1 € 9,
possibilmente scegliendone una che non risulta in uso, quindi cliccare OK per confermare le nuove
impostazioni.

mpeionssecow

Usa buffer FIFO (ichiede UART 16550 compatibile)

Selezionare impostazioni minime per comeggere i problemi di connessione.
Selezionare impostazioni massime per prestazioni pid veloci.

FiH

Buffer di Bassa (1) O Ata(14)  (14)
ricezione:

Buffer di Bassa (1) 0 Alta (16) (16)
trasmissione:

—

Fig. 9



Windows 8

Inserire il connettore USB del cavo di programmazione in una delle porte del PC, e attendere
I’inizializzazione del dispositivo e 1’installazione automatica dei driver.

Con il cavo collegato, aprire il Pannello di controllo di Windows e selezionare Gestione dispositivi.
Alla voce Porte (COM e LPT) della lista, controllare che sia presente il dispositivo associato al cavo
di programmazione. Se assieme al simbolo della periferica viene visualizzato un triangolo giallo
(Fig. 10), ¢ necessario installare manualmente il driver corretto per il cavo.

4 "7 Porte (COM e LPT)
3 Prolific USB-to-Serial Comm Port (COM4)

Fig. 10

Scaricare il pacchetto di driver specifico al link http://www.alcedoitalia.it/wp-
content/uploads/2015/03/profilic_ win8 x64 x86.zip, ed estrarre il contenuto in una posizione
qualsiasi.

Cliccare con il pulsante destro del mouse sul file ser2pl.inf e selezionare Installa (Fig. 11).

=4 ser2pl.cat 26/09/2(
<+ | ser2plinf X

%/ ser2pl.PNF

= Installa

%) ser2pl.sys :

%] ser2pl64.sy lampa

q? Tia
Fig. 11

Tornare alla Gestione dispositivi, cliccare con il tasto destro del mouse sulla voce relativa alla
periferica, e selezionare Aggiornamento software driver..., quindi Cerca il software del driver nel
computer (Fig. 12).

Specificare la modalita di ricerca del driver.

< Cerca automaticamente un driver aggiornato
Verra eseguita automaticamente la ricerca nel computer e su Internet dei driver
piu aggiornati per il dispositivo, a meno che questa funzionalita non sia stata
disattivata nelle impostazioni di installazione del dispositivo.

2 Cerca il software del driver nel computer
Il software del driver verra individuato e installato manualmente.

\ Annulla

Fig. 12



Nella schermata successiva selezionare Scegli manualmente da un elenco di driver di dispositivo
nel computer (Fig. 13).

Cerca driver nel computer

Specificare il percorso in cui cercare i driver:

C:\Users\Marco\Desktop\Profilic_ Win8_x64_x86

Includi sottocartelle

< Scegli manualmente da un elenco di driver di dispositivo nel

computer
Nell'elenco verranno visualizzati i driver installati compatibili con il dispositivo e tutti i
driver della stessa categoria del dispositivo.

| Avanti | Annulla

Fig. 13

Selezionare quindi il driver versione 3.3.2.102 dalla lista, e cliccare su Avanti (Fig. 14).

Cerca driver nel computer

Specificare il percorso in cui cercare i driver:

C:\Users\Marco\Desktop\Profilic. Win8_x64_x86)

Includi sottocartelle

< Scegli manualmente da un elenco di driver di dispositivo nel

computer
Nell'elenco verranno visualizzati i driver installati compatibili con il dispositivo e tutti i
driver della stessa categoria del dispositivo.

Avanti Annulla

Fig. 14



Se l'installazione € andata a buon fine, in Gestione dispositivi la periferica viene visualizzata
normalmente (Fig. 15), ed ¢ pronta a funzionare.

4 'Y Porte (COM e LPT)
T Prolific USB-to-Serial Comm Port (COM4)

Fig. 15

NOTA: Se il cavo di programmazione viene inserito in una porta USB differente da quella per cui ¢
stato installato manualmente il driver, potrebbe essere necessario ripetere la procedura descritta.

Installazione ed esecuzione del software

Scaricare il software al link http://www.alcedoitalia.it/wp-
content/uploads/2014/10/software8fun.zip.

Non ¢ necessaria una procedura di installazione; ¢ sufficiente estrarre la cartella SoftwareSFUN
dall’arichivio in una posizione qualsiasi, ed eseguire il software seguendo le istruzioni riportate di
seguito.

Windows XP

Lanciare normalmente il file eseguibile Controllerst.exe (doppio click).

Windows 7/8

Cliccare con il tasto destro del mouse sul file eseguibile Controllerst.exe e selezionare 1’opzione
“Esegui come amministratore” (Fig. 16).

& aa.bmp File BMP
|_| Controllerst.~dpr File ~DPR
<] Controllerst.cfa Eila CEG
|| Controllerst.q Apri

Controllerst.d Enable/Disable Digital Signature Icons
:_;’ Controllerst.e @ Esegui come amministratore
:)gj Controllerst.r Risoluzione dei problemi relativi alla compatibilita E<o
__| SPComm.~pi Esegui con processore grafico 4
" SPCOMM.DC 7-Zip >
] SPCOMM.DQ [&f  Edit with Notepad++
|| SPComm.pas Ml Scansione con AVG
|| system.el i Elimina definitivamente con AVG
L Unitl.~ddp | ¢ Sposta in Dropbox
| Unitl.~dfm
[ Unitl.~pas Condividi con >
L Unitldcu | @ Includiin EASEUS Todo Backup
L Unitl.ddp Aggiungi alla barra delle applicazioni
__J Unitl.dfm .

Fig. 16



Uso del software

Connessione

Collegare il cavo di programmazione alla porta USB del computer, quindi eseguire il software, che
si presenta come in Fig. 17.

[ ¥ Controller System [ﬂ_&‘
File Help
[Basic |Pedal Assist| Throtle Handle |
BaFang Motor
Low Battery Protect(V) 2 - Controller Debug V1.0
Limited Current(A): e ww.szbaf.com
Limit Current(%) Limit Spd(’) Network
Assitd: ,337 ﬁ
Assitl: ,2[\7 W e e =
Assit2 W W Bandrate: 1200 v
Assit3: ,407 W
Connect | |
Assitd: ,507 W
Assits: R oo
Controller Info
Assith: ,707 ﬁ
Assit7: ,307 F Manufacturer:
Assitd: W W Model:
Assitd: ,1007 W Harware Ver:
‘Wheel Diameler(Inch}: [17 = Fimware Ver:
Speed Meter Modet [Extemalwheel Meter ~l Nominal Voltage:
SpdMeter Signal I1 Max Current:
U 4

Fig. 17

Con la batteria scollegata dal sistema, connettere lo spinotto multipolare al motore, rispettando
I’orientamento indicato dalle frecce (Fig. 18).

Fig. 18

Collegare la batteria, quindi selezionare la porta COM corretta dal menu a tendina Port e cliccare
Connect per instaurare la comunicazione. Nei campi Controller Info compariranno le informazioni
relative al controller installato.

Il tasto Read permette di leggere i parametri dal controller, mentre il pulsante Write ne effettua la
scrittura.

All’apertura del software i vari campi contengono valori casuali. Prima della modifica dei parametri
¢ sempre consigliabile effettuare una lettura (Read) dei parametri.

NOTA: Lettura e scrittura vengono eseguiti solamente per la schermata selezionata (Basic, Pedal
Assist o Throttle Handle), e vanno quindi ripetute ogni volta che si passa ad una schermata diversa.




Schermata “Basic”
Basic lPedaI Assist| Throttle Handle |

Low Battery Protect(V): N v
Limited Current{A): ,257

Limit Current(%) Limit Spd(%)
AssitD: F F
Assitl: F F
Assit2: F ﬁ
Assitd: R 2
Assitd: ‘7[]7 F
Assits: s 8
Assith: F ﬁ
Assit?: W F
Assits: W [92—
Assitd: W W
Wheel Diameler(Inch): Izg LJ
Speed Meter Model: IExtemaI,Wheel Meter L]
SpdMeter Signal: |1

Wiite

Fig. 19

Parametri
* Low Battery Protect(V): Tensione minima di funzionamento.
Valori consigliati:
-BBS01/02 36V->28V
-BBS01/02 48V->38V
* Limited Current(A): Corrente massima erogabile dal controller
Valore consigliato:
-Valore di default (non modificare)

* Limit Current(%): Limite massimo di corrente, espresso in percentuale del parametro Limited
Current(A) per ciascun livello di assistenza.

e Limit Spd(%): Limita la velocita e la cadenza per ciascun livello di assistenza, rispettivamente
come percentuale del limite di velocita impostato sul display e percentuale della cadenza
massima a vuoto (circa 90rpm per BBSO1 36V 15A, circa 115rpm per BBSO1 48V 15A, circa
125rpm per BBS02 36V e 48V).
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Schermata “Pedal Assist”

Basic Pedal Assist |Throttle Handle ‘

Pedal Type: |DoubleSignal-24 =
Disignated Assist: |By Display's Command L]
Speed Limited: |By Display's Command |
Start Current(%): ,40

Slow-Start Mode(1-8): |5 LJ
Startup Daree(Signal No.): |4

Work Mode[Angular Speed of pedal/wheel*10):

IU ndeterminated LI
Time of stop(x10ms): |25
Current Decay(1-8): |8
Stop Decay(x10ms): IU
Keep Current(%) IBU

Write

Fig. 20

Parametri

Pedal Type: Tipo di sensore PAS. Non modificare il valore di default.
Designated Assist Livello di assistenza selezionato per il sensore di pedalata. “By Display’s
Command” indica che viene utilizzato il livello selezionato dal display
Speed Limited: Limite di velocita. “By Display’s Command” indica che il valore viene deciso
tramite il menu del display. Selezionando un altro valore, il limite viene impostato a tale
velocita, e 'impostazione inserita tramite display viene ignorata.
Start Current(%): Corrente iniziale erogata all'attivazione dell'assistenza, espressa come
percentuale del limite di corrente nel livello selezionato. Per preservare la trasmissione e la
meccanica del motore sono consigliabili valori bassi (20-30%).
Slow Start Mode(1-8): Regola la velocita della rampa di corrente in partenza:

1 - lenta

8 - veloce
Startup Degree(Signal No.): Numero di impulsi del sensore PAS dopo i quali viene attivata
l'assistenza. Per una attivazione rapida dell’assistenza il valore consigliato ¢ 3.
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* Work Mode: Regola la risposta del motore alla "pedalata simbolica":
Undetermined - L'assistenza non viene mai ridotta
10 - Assistenza ridotta rapidamente quando il regime di rotazione del motore supera la
velocita di rotazione dei pedali (e viceversa)
80 - Assistenza ridotta lentamente quando il regime di rotazione del motore supera la
velocita di rotazione dei pedali (e viceversa)

* Time of stop(x10ms): Tempo che intercorre tra I'ultimo impulso del sensore PAS rilevato, e la
disattivazione dell'assistenza, espresso in decine di millisecondi. Per una disattivazione rapida
dell’assistenza il valore consigliato ¢ 20.

* Current decay(1-8): Determina a quale livello di cadenza avviene il passaggio tra la corrente
massima e la "Keep Current":

1 - cadenza bassa
8 - cadenza alta

* Stop Decay: Nessun effetto

* Keep Current(%): Corrente erogata al superamento del limite di cadenza, espressa come
percentuale del limite di corrente nel livello selezionato. Valori bassi aiutano ad evitare il
surriscaldamento di motore e controller quando vengono richieste potenze elevate. Valore
consigliato 70%.

La corrente erogata continuativamente ¢ quindi pari a:
* Basse cadenze: Limited Current(A)*Limit Current(%)
* Alte cadenze: Limited Current(A)*Limit Current(%)*Keep Current(%)
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Schermata “Throttle Handle”

Basic ‘Pedal Assist Throttle Handle‘

Start Voltage(x100my): I1 1

End Voltage(x100mV): |35

Mode: ’Curtent LI

Designated Assist: [B v Display's Command LI

Speed Limited: [4[]Km H LI

Start Current(%): |1 i

_ wite |
Fig.21

Parametri

Start Voltage: Tensione minima accettata dall’ingresso dell’acceleratore
End Voltage: Tensione massima accettata dall’ingresso dell’acceleratore
Mode: Modalita di risposta all’ingresso dell’acceleratore:
Speed - L’acceleratore regola la velocita del motore (fino al massimo ammesso dal livello
selezionato)
Current - L’acceleratore regola la corrente erogata (da O al massimo ammesso dal livello
selezionato)
Designated Assist: Livello di assistenza selezionato per 1’acceleratore. “By Display’s
Command” indica che viene utilizzato il livello selezionato dal display
Speed Limited: Limite di velocita. “By Display’s Command” indica che il valore viene deciso
tramite il menu del display. Selezionando un altro valore, il limite viene impostato a tale
velocita, e I’impostazione inserita tramite display viene ignorata.
Start Current(%): Corrente iniziale erogata all'attivazione dell'assistenza, espressa come
percentuale del limite di corrente nel livello selezionato. Per preservare la trasmissione e la
meccanica del motore sono consigliabili valori bassi (10-30%).
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